
 

  



 

Рабочая программа по курсу платных образовательных услуг 

Роботы Лего 

 

Пояснительная записка 

На курсе Роботы «Лего» учащиеся учатся решать соревновательные задачи по 

робототехнике, используя образовательный конструктор LEGO WeDo 2.0. Во время курса 

учащиеся научатся точно перемещать робота на заданное расстояние, создавать 

двухмоторные тележки, использовать механизмы для захвата и перевозки грузов.   

 

Цель: формирование навыков решения соревновательных задач по робототехнике 

 

Задачи: 

 познакомить обучающихся с робототехническим набором LEGO Education WeDo 

2.0 его функциональными возможностями; 

 познакомить с основными приёмами программирования роботов для решения задач 

по робототехнике  

 воспитать стрессоустойчивость 

 

Рабочая программа рассчитана на 28 часов (1 час в неделю). 

 

Планируемые результаты освоения курса: 

В результате успешного освоения курса обучающиеся: 

 усвоят  алгоритмы программирования роботов 

 научатся строить двухмоторные тележки 

 научатся решать соревновательные задачи по робототехнике (кегельринг, движение 

по линии) 

 

  



 

Содержание курса  

№ Содержание программы Характеристики основных видов деятельности 

Раздел 1. Введение 

1 Техника безопасности. 

Введение 

Повторение правил техники безопасности. 

2 Одномоторная тележка Научиться строить одномоторную тележку  

3 Точное перемещение по 

секундам 

Знакомство с понятием десятичной секунды  

4 Точное перемещение по 

на заданное расстояние 

Научиться перемещать робота на заданное 

расстояние, используя движение по секундам. 

Раздел 2. Двухмоторная тележка 

5 
Зубчатая передача 

Создание механизмов с использованием зубчатых 

колёс 

6 
Зубчатая передача 

Создание механизмов с использованием зубчатых 

колёс 

7 
Зубчатая передача 

Создание механизмов с использованием зубчатых 

колёс 

8 Двухмоторная тележка  Создание робота с двумя моторами 

9 Двухмоторная тележка  Создание робота с двумя моторами 

10 Двухмоторная тележка  Дистанционное управление 

11 Двухмоторная тележка  Дистанционное управление 

12 
Двухмоторная тележка 

Научиться программировать робота на точное 

перемещение 

13 
Двухмоторная тележка 

Научиться программировать робота на точное 

перемещение 

14 Двухмоторная тележка Движение по линии 

15 Двухмоторная тележка Движение по линии 

16 Двухмоторная тележка Решение задания миникегельринг  

17 Двухмоторная тележка Решение задания миникегельринг 

18 Двухмоторная тележка Сумо роботов 

19 Двухмоторная тележка Сумо роботов 

Раздел 3. Всероссийская робототехническая олимпиада 

20 
Правила сезона 

Изучение правил соревнований по робототехнике 

текущего сезона 

21 
Правила сезона 

Изучение правил соревнований по робототехнике 

текущего сезона 

22 Робот для соревнований  Создание робота для соревнований  

23 Робот для соревнований  Создание робота для соревнований  

24 Программа для 

соревнований 

Создание программы для соревнований 

25 Программа для Создание программы для соревнований 



соревнований 

26 Выполнение задания Выполнение задания олимпиады на врем 

27 Выполнение задания Выполнение задания олимпиады на врем 

28 Выполнение задания Выполнение задания олимпиады на врем 

 

Проверка планируемых результатов осуществляется на основе: 

 проведения мини соревнований по робототехнике  
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Календарно-тематическое планирование 

 

№ 

урока Содержание программы 

Дата  

проведения 

(план) 

Дата  

проведения 

(факт) 

Раздел 1. Повторение 

1 Техника безопасности. Введение   

2 Одномоторная тележка   

3 Точное перемещение по секундам   

4 Точное перемещение по на заданное 

расстояние 
 

 

Раздел 2. Исследование механизмов 

5 Зубчатая передача   

6 Зубчатая передача   

7 Зубчатая передача   

8 Двухмоторная тележка    

9 Двухмоторная тележка    

10 Двухмоторная тележка    

11 Двухмоторная тележка    

12 Двухмоторная тележка   

13 Двухмоторная тележка   

14 Двухмоторная тележка   

15 Двухмоторная тележка   

16 Двухмоторная тележка   

17 Двухмоторная тележка   

18 Двухмоторная тележка   

19 Двухмоторная тележка   

 

20 Правила сезона   

21 Правила сезона   

22 Робот для соревнований    

23 Робот для соревнований    

24 Программа для соревнований   

25 Программа для соревнований   

26 Выполнение задания   

27 Выполнение задания   

28 Выполнение задания   
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